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Załącznik nr 2.1 do SIWZ

(pieczęć Wykonawcy)

Arkusz informacji technicznej (AIT) 

Mikroskop badawczy fluorescencyjny z zestawem do automatycznej rejestracji

 i analizy obrazu szt. 1

	L.p.
	Nazwa parametru lub funkcja pomiarowa
	Wymagana wartość
	Odpowiedź

Wykonawcy

	1
	Nazwa producenta sprzętu, typ, model
	Proszę podać
	

	2
	zasilanie 230V/50Hz
	TAK
	

	3
	Duży mikroskop badawczy biologiczny spełniający niżej wymienione wymagania techniczne minimum:
	TAK
	

	4
	STATYW
	TAK
	

	4.1
	Korpus o masywnej budowie, ciężar min. 20kg,

wyposażony w następujące urządzenia:

- precyzyjny mechanizm ogniskujący mikro/makro (czułość co najmniej 1µm)

- wbudowane przełączalne filtry: NCB11 (niebieski, wybielający), neutralne: min. ND8 (12.5%) i ND32 (3%)

- regulowana przysłona polowa

- przycisk akwizycji obrazu

- wbudowany, regulowany zasilacz do żarówki 12V/100W
	TAK


	

	4.2
	Wbudowany w podstawie układ oświetlający dia, zawierający następujące urządzenia:

- lampa halogenowa 12V-100W, z fabrycznie wycentrowaną żarówką,

- kolektor z soczewką typu „fly-eye”, zapewniający idealnie równomierne oświetlenie pola widzenia.
	TAK
	

	4.3
	Rewolwer obiektywowy 6-pozycyjny, zmotoryzowany, wyposażony w gniazda do pryzmatów do kontrastu interferencyjnego DIC 
	TAK


	

	4.4
	Sterownik (klawiatura), wolnostojący, umożliwiający operowanie funkcjami zmotoryzowanymi:

- obrót rewolweru obiektywowego,

- przełączanie bloczków z filtrami do epifluorescencji,

- przełączanie przesłony odcinającej (shutter) do epifluorescencji.
	TAK


	

	4.5
	Wspornik stolika, umożliwiający zamocowanie stolika obrotowego lub skanującego
	TAK
	

	4.6
	Nasadka obserwacyjna trinokularowa, zapewniająca obserwację przy ultra dużym polu

widzenia, przy średnicy diafragmy pola w okularze min. 25mm; 3-stopniowy podział światła:

- 100% do obserwacji dwuocznej,

- 20% (+/-10%) do obserwacji dwuocznej i 80% (+/- 10%) do tubusa pionowego 

- 100% do tubusa pionowego.
	TAK


	,

	4.7
	Optyka korygowana do nieskończoności
	TAK
	

	4.8
	Okulary typu CFI 10x z diafragmą pola (FOV) o średnicy min. 22 mm, wyposażone w przesuw

dioptryjny i osłony oczne.
	TAK
	

	5
	ZMOTORYZOWANY STOLIK  XYZ Z UCHWYTEM PREPARATÓW DO MIKROSKOPU 

o następujących parametrach:
	TAK
	

	5.1
	Zakres przesuwu stolika w płaszczyźnie XY

min. 100 mm x 75 mm
	TAK
	

	5.2
	Zmotoryzowany przesuw stolika w osi Z
	TAK
	

	5.3
	Uchwyt na szkiełko preparatowe o wielkości 

min. 3” x 1”
	TAK
	

	5.4
	Manipulator ręczny do sterowania ruchem stolika XYZ
	TAK
	

	5.5
	Kontroler umożliwiający sterowanie ruchem stolika z komputera
	TAK
	

	6
	WYPOSAŻENIE DO ŚWIATŁA PRZECHODZĄCEGO:
	TAK
	

	6.1
	Kondensor achromatyczny, uniwersalny, min. N.A.0.90, wyposażony w obrotowy,  min. 7-pozycyjny dysk, umożliwiający oświetlenie w jasnym polu (przysłona irysowa aperturowa), ciemnym polu (przysłona pierścieniowa) oraz posiadający gniazda do przysłon  pierścieniowych, do kontrastu fazowego oraz modułów do kontrastu interferencyjnego DIC. Kondensor musi zapewniać oświetlenie Koehlera dla obiektywów od 2x do 100x.
	TAK
	

	7.
	OBIEKTYWY:
	TAK
	

	7.1
	Obiektywy pracujące w układzie nieskończonej długości tubusa mikroskopu, klasy CFI Plan Apochromat, o długości parafokalnej minimum 60mm, skorygowane chromatycznie i zapewniające transmisję minimum 60% dla zakresu spektralnego od 435nm do 850nm, spełniające n/wymienione wymagania:

a) obiektyw 2x (+/- 0,5x), apertura numeryczna min. N.A.0.10, odl. robocza W.D. min. 8,5mm,

b) obiektyw 10x, apertura numeryczna min. N.A.0.45, odl. robocza W.D. min. 4,0mm

c) obiektyw 20x, apertura numeryczna min. N.A.0.75, odl. robocza W.D. min. 1,0mm

d) obiektyw 40x, apertura numeryczna min. N.A.0.95, odl. robocza W.D. min. 0,21mm, korekcja grubości szkiełka nakrywkowego: 0,11- 0,23mm

e) obiektyw 60x (+/- 3x) , apertura numeryczna min. N.A. 0.95, odl. robocza W.D. min. 0,15mm, korekcja grubości szkiełka nakrywkowego: 0,11- 0,23mm

f) obiektyw 100x, apertura numeryczna min. N.A.1.45, immersja olejowa, odl. robocza W.D. min. 0,13mm,

szkiełko nakrywkowe 0,17mm.
	TAK
	

	8.
	WYPOSAŻENIE DO EPIFLUORESCENCJI spełniające następujące wymagania:
	TAK
	

	8.1
	Obrotowa, 6-pozycyjna głowica, zmotoryzowana, umożliwiająca zamocowanie 6-ciu bloczków z filtrami, wyposażona w gniazdo do zamocowania analizatora; zmotoryzowana przysłona odcinająca (shutter); głowica wyposażona w urządzenie typu „Noise Terminator” pozwalające na wytłumienie świecenia tła, które zapewnia uzyskanie maksymalnego stosunku wzbudzonego światła fluorescencji względem tła
	TAK
	

	8.2
	Olejek immersyjny 50ml, z zerową autofluorescencją
	TAK
	

	8.3
	Oświetlacz światłowodowy z lampą typu Metal Chalide 200W, nie wymagającą centrowania;

nominalna żywotność lampy min. 2000 godz.; wyposażony w przysłonę odcinającą (shutter)
	TAK
	

	8.4
	Układ kostek filtrów fluorescencyjnych montowany bez użycia narzędzi umożliwiający szybką wymianę filtrów
	TAK


	

	8.5
	3 bloczki z filtrami zapewniające następujące wymagania:

bloczek do DAPI

- wzbudzenie: zakres 340-380nm

- emisja: zakres 435-485nm

bloczek do FITC

- wzbudzenie: zakres 450-490nm,

- emisja: powyżej 520nm

bloczek do Rodaminy

- wzbudzenie: zakres 540-580nm

- emisja: zakres 600-660nm
	TAK
	

	8.6
	Ekran ochronny przed światłem fluorescencyjnym
	TAK
	

	8.7
	Zasilacz z licznikiem czasu pracy lampy
	TAK
	

	9.
	WYPOSAŻENIE DO KONTRASTU INTERFERENCYJNEGO  DIC, zawierające następujące urządzenia:
	TAK
	

	9.1
	Polaryzator obrotowy o wysokiej przepuszczalności 
	TAK
	

	9.2
	Tzw. mikroskop pomocniczy do obserwacji źrenicy obiektywu
	TAK
	

	9.3
	Analizator mocowany w głowicy do epifluorescencji
	TAK
	

	9.4
	Płytka falowa
	TAK
	

	9.5
	Moduł kondensorowy do obiektywów od 20x wzwyż
	TAK
	

	9.6
	2 pryzmaty dwójłomne, obiektywowe, do obiektywów 20x i 40x.
	TAK


	

	10.
	KAMERA CYFROWA:
	TAK
	

	10.1
	Monochromatyczna kamera cyfrowa do akwizycji obrazów o następujących parametrach:
	TAK
	

	10.2
	Monochromatyczna kamera cyfrowa 

z fotomatrycą CCD chłodzona termoelektrycznie do temp. min. 25º C poniżej temperatury otoczenia
	TAK


	

	10.3
	Rozdzielczość przestrzenna nie gorsza niż 1390x1000 punktów
	TAK
	

	10.4
	Rozdzielczość tonalna nie gorsza niż 12 bitów (4096 poziomów jasności)
	TAK


	

	10.5
	Zakres czasu ekspozycji od 20 mikrosekund 

do 16 minut lub szerszy
	TAK


	

	10.6
	Możliwość agregacji pikseli (binningu) typu 2x2, 4x4, 8x8
	TAK
	

	10.7
	Przestrajany elektronicznie ciekłokrystaliczny filtr RGB, sterowany przez kamerę
	TAK


	

	10.8
	Możliwość rejestracji obrazów monochromatycznych oraz barwnych z przestrajanym elektronicznie ciekłokrystalicznym filtrem RGB
	TAK
	

	10.9
	Łącznik do podłączenia kamery do mikroskopu
	TAK
	

	11.
	ZESTAW KOMPUTEROWY
	TAK
	

	11.1
	Komputerowa stacja robocza typu PC do sterowania akwizycją obrazu z kamery, sterowania zmotoryzowanym stolikiem oraz innymi zmotoryzowanymi elementami mikroskopu, do obróbki, analizy i archiwizacji obrazów o następujących parametrach:
	TAK


	

	11.2
	Płyta główna ze zintegrowaną na płycie kartą sieciową 10/100/1000 GB, min. 4 gniazda pamięci RAM, porty: min. 6x USB2.0, magistrala (gniazda rozszerzeń): PCI Express x16, PCI Express x1, PCI
	TAK
	

	11.3
	Procesor czterordzeniowy
	TAK
	

	11.4
	Pamięć operacyjna min. 4GB
	TAK
	

	11.5
	Karta grafiki wspomagająca operacje 3D z min. 1 GB RAM
	TAK


	

	11.6
	Dysk twardy SATA o pojemności min. 1000GB
	TAK
	

	11.7
	Napęd DVD +/-RW min x 16
	TAK
	

	11.8
	Klawiatura, mysz optyczna
	TAK
	

	11.9
	Oprogramowanie systemowe Microsoft Windows 7 Professional PL 64 bitowe
	TAK
	

	11.10
	Pakiet programowy Microsoft Office zawierający minimum programy Word, Excel, PowerPoint, wersja polska
	TAK


	

	11.11
	Monitor LCD min. 24” o rozdzielczości nie mniejszej niż 1920 x 1080
	TAK
	

	12.
	OPROGRAMOWANIE:
	TAK
	

	12.1
	Pakiet programowy do komputerowej obróbki i analizy obrazów z następującymi funkcjami:
	TAK


	

	12.2
	Sterowania bieżącym podglądem 

oraz akwizycją obrazu z oferowanej kamery cyfrowej,  z możliwością ustawiania jej wszystkich parametrów
	TAK
	

	12.3
	Podglądu obrazu z kamery z przenikaniem (półprzezroczystość) obrazu wyświetlanego na ekranie
	TAK


	

	12.4
	Automatycznego wydzielania w obrazie obiektów, zliczania obiektów, pomiarów cech obiektów, analizy pomiarów – wyznaczanie statystyki, klasyfikacje, prezentacje graficzne wyników
	TAK
	

	12.5
	Składania monochromatycznych obrazów fluorescencyjnych uzyskanych dla różnych długości fali świetlnej w złożony obraz barwny z możliwością korekcji ewentualnych przesunięć pomiędzy obrazami oraz ustawiania jasności, kontrastu i współczynnika gamma niezależnie dla każdego obrazu składowego
	TAK


	

	12.6
	Pomiaru współwystępowania substancji znakujących w obrazach fluorescencyjnych
	TAK
	

	12.7
	Tworzenia i operowania sekwencjami obrazów czasowych oraz przestrzennych wzdłuż osi Z
	TAK


	

	12.8
	Tworzenia ostrych obrazów z sekwencji obrazów dla różnego położenia płaszczyzny ostrości
	TAK
	

	12.9
	Wyrównywania i korekcji tła
	TAK
	

	12.10
	Zmiany parametrów obrazu: kontrastu, jasności, współczynnika gamma
	TAK
	

	12.11
	Możliwości dokonywania opisów tekstowych i adnotacji graficznych na obrazie
	TAK
	

	12.12
	Programowania akwizycji serii obrazów wzdłuż osi X i Y, składanie dużych obrazów z obrazów cząstkowych (tzw. „tiling”)
	TAK


	

	12.13
	Programowania akwizycji serii obrazów

dla różnych ustawień płaszczyzny ostrości 

w osi Z
	TAK
	

	12.14
	Akwizycja i operowanie wielowymiarowymi zestawami obrazów (położenie: x, y, z, czas, kanał spektralny)  
	TAK


	

	12.15
	Wizualizacja trójwymiarowa stosów obrazowych xyz oraz xyzt, z ustawianiem przezroczystości, wizualizacją przekrojów ortogonalnych dla osi x, y, i z, oraz płaszczyzną pod dowolnym kątem, prostopadłościennego  obszaru zainteresowania (VOI)
	TAK
	

	12.16
	Wydzielanie trójwymiarowych obiektów w przestrzeni trójwymiarowej, zliczanie obiektów oraz pomiary przestrzenne cech tych obiektów – położenia, objętości, pola powierzchni bocznej, sferyczności, średnicy, promienia, gęstości optycznej
	TAK


	

	12.17
	Korekcji obrazów metodami dekonwolucji dwuwymiarowych i trzywymiarowych, w tym typu 2D Blind oraz typu 3D Blind  (bez podanej wstępnie funkcji rozpraszania punktowego PSF)
	TAK
	

	12.18
	Wyznaczania profilu jasności wzdłuż linii prostej, elipsy, dowolnie narysowanej krzywej na analizowanym obrazie
	TAK


	

	12.19
	Filtracji obrazu kolorowego, monochromatycznego i binarnego
	TAK
	

	12.20
	Lokalnej lupy umożliwiającej jednoczesne oglądanie obrazu i w drugim oknie jego powiększonego fragmentu, z zastosowaniem do bieżącego obrazu oraz podglądu obrazu z kamery
	TAK
	

	12.21
	Prostej i odwrotnej szybkiej dwuwymiarowej transformaty Fouriera z operacjami edycji spektrum
	TAK


	

	12.22
	Predefiniowanej listy fluorochromów zawierającej wartości wzbudzenia i emisji, nazwę oraz odpowiadający kolor
	TAK
	

	12.23
	Reprezentacji obrazów barwnych: RGB, HSI; kompozycja i dekompozycja składowych obrazów barwnych
	TAK


	

	12.24
	Wydzielania w obrazach wybranych obszarów do dalszej analizy (AOI)
	TAK
	

	12.25
	Możliwości kalibracji przestrzennej (geometrycznej) oraz densytometrycznej obrazu dla celów pomiarowych obiektów
	TAK
	

	12.26
	Możliwość tworzenia makroprocedur, edytowanie i wspomaganie ich uruchamiania
	TAK


	

	12.27
	Możliwość generowania standardowych raportów z analizy
	TAK
	

	12.28
	Możliwość tworzenia obrazowych baz danych
	TAK
	

	12.29
	Możliwość eksportu wyników pomiarów do innych programów – co najmniej do Microsoft Excel oraz zapis w formacie tekstowym
	TAK
	

	12.30
	Programowego sterowania zmotoryzowanym stolikiem XYZ mikroskopu
	TAK
	

	12.31
	Sterowania akwizycją obrazu ze skanera
	TAK
	

	12.32
	Możliwości rozbudowy o dodatkowe specjalistyczne moduły przetwarzania i analizy obrazu
	TAK
	

	13.
	Instruktaż personelu w zakresie obsługi i konserwacji sprzętu min. 3 osoby po 5 h
	TAK


	

	14.
	Gwarancja min. 24 miesiące 
	TAK
	


…………………., dn. …………… 2012 roku

              ……………….………………….

(podpis upoważnionego

przedstawiciela Wykonawcy)
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